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Nazwa przedmiotu
Bezpieczenhstwo systemow i ochrona wiasnosci intelektualnej [N1AIR2>BSiOWI]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr
Automatyka i robotyka 1/1

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow

- ogolnoakademicki
Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
pierwszego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢
niestacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne
6 0 0
Cwiczenia Projekty/seminaria

0 0

Liczba punktéw ECTS

1,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

dr inz. Sebastian Kubasinski
sebastian.kubasinski@put.poznan.pl

Wymagania wstepne

Student definiuje i opisuje podstawowe pojecia i zasady z zakresu organizacji pracy oraz organizowania i
funkcjonowania elementow systemu bezpieczenstwa. Student potrafi planowac i oceni¢ funkcjonowanie
systemoéw bezpieczenstwa. Student potrafi interpretowac wyniki obserwaciji. Student jest Swiadomy
znaczenia zapewnienia bezpieczenstwa. Student ma Swiadomos$¢ potrzeby ksztattowania systemoéw
bezpieczenstwa podmiotow.

Cel przedmiotu

Zapoznanie studentéw z przepisami, zarzgdzeniami i regulaminami dotyczgcymi bezpieczenstwa i higieny
pracy. Zapoznanie studentéw z podstawowymi zagadnieniami metodyki projektowania zorientowanego na
cztowieka jako operatora i jako pracownika serwisu maszyn oraz innych urzgdzen technicznych.
Zapoznanie studentéw z podstawowymi regulacjami prawnymi z zakresu prawa autorskiego prawa
wiasnosci przemystowej i procedurami wynalazczymi.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:
1. Student ma podstawowg wiedze niezbedng do zrozumienia pozatechnicznych uwarunkowan dziatalno$ci



inzynierskiej oraz procesu automatyzaciji i robotyzacji w przemysle i gospodarstwie

domowym; zna podstawowe zasady bezpieczenstwa i higieny pracy obowigzujgce w przemysle. Zna i
rozumie podstawowe ekonomiczne, prawne i inne uwarunkowania réznych rodzajéw dziatah zwigzanych z
nadang kwalifikacjg [K1_W24].

2. Zna i rozumie typowe technologie inzynierskie w zakresie studiowanego kierunku, orientuje sie w ich
najnowszych trendach rozwojowych [K1_W21].

3. Zna i rozumie konieczno$¢ ochrony wiasnosci przemystowej, intelektualnej oraz przestrzeganie prawa
autorskiego i patentowego [K1_W26].

Umiejetnosci:

1. Student potrafi pozyskiwac¢ informacje z literatury, baz danych i innych zrédet [K1_U1].

2. Potrafi przy formutowaniu i rozwigzywaniu zadan obejmujgcych projektowanie uktadow automatyki i
robotyki dostrzegac ich aspekty pozatechniczne, w tym srodowiskowe, ekonomiczne i prawne. Potrafi brac¢
udziat w debacie - przedstawiac i ocenia¢ rozne opinie i stanowiska oraz dyskutowac o nich [K1_U16].

3. Potrafi stosowac zasady bezpieczenstwa i higieny pracy. Potrafi planowac¢ i organizowacé prace -
indywidualng oraz w zespole zgodnie z zasadami bezpieczenstwa i higieny pracy [K1_U19, K1_U31].

Kompetencje spoteczne:

1. Jest gotow do krytycznej oceny posiadanej wiedzy. Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego
doksztatcania sie - podnoszenia kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych, potrafi inspirowac i
organizowac proces uczenia sie innych osob [K1_K1].

2. Rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej w tym jej wptyw na srodowisko i
zwigzang z tym odpowiedzialno$¢ za podejmowane decyzje [K1_K2].

3. Posiada $wiadomosc¢ odpowiedzialnosci za prace wtasng oraz gotowos¢ podporzgdkowania sie
zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspolnie realizowane zadania [K1_K3].

Metody weryfikacji efektdw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Ocena formujgca: Zaliczenie na ocene na podstawie: uczestnictwa w rozwigzywaniu zadan problemowych
i aktywnego uczestnictwa w zajeciach.
Ocena podsumowujgca: Zaliczenie w formie pisemne;j.

Tresci programowe

Podstawy systemowego podejscia do bezpieczenstwa: bezpieczenstwo i zarzgdzanie bezpieczenstwem,
kultura bezpieczenstwa jako kontekst systemu bezpieczenstwa. Podstawy teorii projektowania
systeméw. Modele bezpieczenstwa systemow. Zagrozenia w Srodowisku pracy i nauki. Mechanizmy
powstawania szkéd powodowanych przez obiekty techniczne. Szacowanie szans wystgpienia
prawdopodobienstwa zdarzen. Ekonomiczno-spoteczne aspekty zapewniania bezpieczenstwa
technicznego. Podstawowe zasady ratowania ludzi porazonych prgdem elektrycznym.

Pojecie wlasnosci intelektualnej. Podstawowe uregulowania prawa autorskiego. Pojecie wiasnosci
przemystowej i formy jej prawnej ochrony. Plagiat i piractwo - skutki prawne. Prawo patentowe, prawo
ochronne i prawo z rejestracji. Typy dziet tworczych i formy ich ochrony: wynalazek, wzor uzytkowy,
wzor przemystowy, znak towarowy, oznaczenia geograficzne, topografia uktadéw scalonych, wniosek
racjonalizatorski. Postepowanie przed Urzedem Patentowym RP. Patent europejski.

Tematyka zaje¢
brak

Metody dydaktyczne
Wyktad z prezentacjg multimedialng.
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 25 1,00
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 6 0,50
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 19 0,50
laboratoryjnych/¢wiczen, przygotowanie do kolokwiow/egzaminu,
wykonanie projektu)




